PRZEDMIAR ROBOT

( do projektu organizacji ruchu na czas rob6t oraz docelowej organizacji ruchu)
przebudowa ulicy Lubelskiej od skrzyzowania z ulicg Warszawskg
do skrzyzowania z ulicg Wesotg w Zawidowie

Numer Jednostka
Lp]Specyfikacji|[Nazwa pozycji Nazwa| llos¢
Technicznej
1 2 3 4 5
1| D-07.01.01 |Wykonanie oznakowania poziomego m2 62,18
2| D-07.02.01 |Wykonanie oznakowania pionowego szt. 15,00




